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在RV系列路由器上配置服务类别(CoS)设置 
目标
 

服务类(CoS)是通过控制帧报头中服务位类来对特定流量进行分类的。这会“标记”流量，以便
服务质量(QoS)可以根据策略使用分类控制流量。CoS用于为网络流量的以太网帧头分配优先
级，并且仅适用于中继链路。
 
通过区分流量，CoS允许在网络遇到拥塞或延迟等问题时跟踪首选数据包并对其进行优先传输
。例如，您可以在网络中优先处理语音流量，而不是电子邮件，因为语音流量需要比电子邮件
更大的带宽。这会以最大努力提供语音流量，而不是电子邮件流量，这通常会导致更清晰的呼
叫，但会延迟接收电子邮件。
 
本文旨在向您展示如何在RV系列路由器上配置CoS。
  

适用设备
 

RV系列 — RV130、RV130W、RV132W、RV134W
  

软件版本
 

1.0.3.16 — RV130、RV130W
1.0.0.17 — RV132W
1.0.0.24 — RV134W
  

CoS设置
 

步骤1.登录基于Web的实用程序并选择QoS > CoS Settings。
 
注意：本文中的图像是从RV134W拍摄的。选项可能因设备型号而异。
 

 
步骤2.在CoS设置表中，从流量转发队列下拉列表中选择优先级值。这些数字根据流量类型标
记优先级更高或更低的流量类型。数字越低，优先级越低。



重要信息：为确保将来的更改生效，必须将要应用CoS设置的端口的信任模式设置为CoS模式
。如果尚未将端口设置为CoS模式，请单击“QoS基于端口的设置”页面。有关详细信息，请单
击此处。
 

 
注意：在本例中，选择4（最高）。
 
步骤3.单击“保存”保存更改。
 

 
您现在应该已在RV系列路由器上配置了CoS设置。
 

https://sbkb.cisco.com/CiscoSB/ukp.aspx?login=1&pid=2&app=search&vw=1&articleid=5017
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