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Configuration des paramètres CoS sur le routeur
RV110W 

Objectifs
 

Une classe de service (COS) définit les limites et les autorisations d'utilisation de Cisco
Unity. Vous pouvez mapper les paramètres de priorité de classe de service (CoS) à la file
d'attente de transfert du trafic sur le routeur RV110W.
 
L'objectif de ce document est d'expliquer comment configurer les paramètres CoS sur le
RV110W.
  

Périphériques pertinents
 

RV110W
  

Paramètres CoS
 

Étape 1. Dans l'utilitaire de configuration Web, sélectionnez QoS > CoS Settings. La page 
CoS Setting s'ouvre.
 

 
Étape 2. Pour chaque priorité CoS, choisissez une valeur de priorité dans la liste déroulante 
File d'attente de transfert de trafic respective.
 
Étape 3. Click Save.
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